Mensagem de informacéo

= Ex.: Informagéo para rodar o programa no modo manual 100%:

ADB|G
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% abbl in T_ROB1/MainModule/main

Manual Full Speed Motors On = S
14_50048(USABBDTWL13668) Stopped (2 of 2) {Speed 3%) -
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Instruction

1 |MODT ﬂ Press one of the Hold-to-Run buttons on

2 PH the back of the FlexPendant (small black

3 buttons) in order to start the execution.

If already pressed, release and press

4 again.
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Mensagem de alarme

= Quando o sistema detecta uma situagdo que pode causar problemas
ou risco de seguranca

apelG | Aguardande confirmacio Motores desligadas §
FREPED {f 12853177 (BRQOC1-0844934) Parads {(Velocidade 189%)

C modo automatico foi selecionado.

Togue em OK para confirmar a alteraczo
no modo de operagdo.
Para cancelar, retorne para MANUAL.
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Mensagem de erro

= Quando o sistema detecta um problema ou possibilidade de problema
é gerado uma mensagem de erro com descri¢cdo e agéo.

AR EB n}(%%[ Erro ndo reconkecido :
FREPED | £3 202024 Parada de Emesgincia

% NewProgramName entrada T_ROBI/MainModle

Tarefas e programas V% .

PROC main{}

MovelL plh,
Movel p20, v500,
Movel pl5, v500,
Moved p35, v500,
Set doVacuo;
Reset doScpro;
SetDO del1, 1;
InvertDO do0i;

fine, tooiiw
fine, toolQ;
fine, Caneta;

Mensagem n&o reconhecida

Aperte a barra de estado para mostrar

Conteudo das mensagens de eventos

« Uma mensagem de eventos consiste em:
= Descrigao

= Consequéncias

= Acado

(opcional) Pressionar as teclas
- Possiveis causas (opcional) “setas amarelas” para
) visualizar todo contetdo!
(opcional)
istro de = de

Mensagem de eventos 20202

A Parada de Emergéncia esta aberta
Descrigdo
O drcuito de parada de emergénda foi interrompido anteriormente e, encianto
estava parado, houve tentativa de operar o robd.

Conseqgiiéndas
O sistema permanece no estado de Parada de Emergéndia.

Causas provaveis

v |
Houve tentativa de manobrar um controle, por ex., ¢ dispositi@ég ; ]

2612-10-16 15:11:03
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Visualizando registro de eventos na FlexPendant

2012-10-16 15:11:03

= Menu Principal — Menu
ABB

= Barra de eventos — Atalho Desr

fhito ce parada de emerginca foi interrompide anteriormente e, enquanto
tava parado, houve tentative Ge operar o robd.

TP

Pressionar sobre a barra para
visualizar os eventos.

Ei} Errg nau seonsdnnide i
di ] Q 20202 A Parads de Emerginda esth aberta. L

HotEdit E Backupe aids =
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Entradas e Saidas: 7 calibragio

Ou pressionar “Menu ABB” e |7 poinetde contrle
“Registro de eventos”. AR Registro de eventes

b Editor do programa .:f” Explorar FlexPendant
|§2 pados do N Ses do sistema
@ Reinidar
AnB
ipEp
Registro de eventos
fcone Titulo
_Cddigo 4 Horario do registro
Registio de eventos Amxm . . 7 v
A Parada de Emergéndia esta aberta )
Modo manual selecionade 2912-10-16 15:16:59 c_‘
@ 10017 Confirmacdo do modo Automatico 2612-10-16 15:18:55
10013 Estade de parada de emergénda 2012-10-16 15:16:55
@ 10010 FEstado de motores desligados 2612-10-16 15:10:09 c_‘
M 50240 Alteracdo na Excelente Parada de E... 2012-10-16 15:16:09
Ay 50240  Alteracdo na Excelente Parada de E... 2012-106-16 15:16:09
A, 50240 Alteracdo na Excelente Parada de E... 2012-10-16d A
10016 Modo Automatico Solicitade 2012-10-1635: 14:09
“
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Registro de eventos

# Visualize a lista completa através das setas amarelas

# Selecione a mensagem para visualizagao dos detalhes

A DD (% | rrorNot Acknowiedged
FREPER 6 20202 Emergency Stop open

Event Log - Common

Tap a message to open it.

10013 Emergency stop state
10011  Motors ON state

Motors OFF state
Safety guard stop state
Manual mode selected

Motors ON state
Motors OFF state
10012 Safety guard stop state

-

Registro de eventos

= Os registros sao divididos em topicos

Enabling device active in Auto mode

2005-07418 20:01:56
2005-07-%8 20:01:55
2005-07-1¢ 20:01:47
2005-07-1820:01:47
2005-07-18
2005-07-18 2(;00:24

0:01:47

2005-07-18 20:00:23

2005-07-18 20:00:22

View

= Pressionar "Exibir” (View) e selecionar o tépico desejado

= O tépico "Comum” (Common) consiste nos ultimos registros que

ocorreram

[ABB]B)EE,
b

Registro de eventos - Comuni

Toque em uma mensagem para abri-la.
Cédigo | Tibo - by
20202 A Parada de Emergénda esta aberta 201
@ 10015 Medo manual selecionado 201
10017 Confirmacdo do modo Automatico 204
$3 10013 Estado de parada de emergénda 201
10010 Estado de motores desligados 201
4 50240  Alteracdo na Excelente Parada de E... 201
A 50240 Alteracdo na Fxcelente Parada de £... 201
% 50240 Alteragdo na Excelente Parada de E... 201

Modo Automatico Solicitado

v Comum

Operadonal

Sistema

Hardware
Programa
Movimento

10 & Comunicagdo

Usuario
Interno
Processo

Configuragao
RAPID

v
Exibir

ga
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Salvando os registros de evento

20202
10015
10017
10013

= Para salvar os registros
de eventos aperte em
“Salvar todos os regist.

0060

como...”. -
/& 50240

= Na caixa de dialogo A
& 50240

“Salvar como...”,
selecione o nome do
arquivo e a pasta onde

A ?arada de Emergéndia esta aﬁerla
Mode manual selecionado
Confirmagao do modo Automético
Estado de parada de emergénda
Estadeo de motores desligados
Alteracdo na Excelente Parada de E...
Alteracdo na Excelente Parada de E...
Alteracdo na Excelente Parada de E...
Modo Automatico Solidtado

ele sera salvo.

Todos os arquivos (*.%)

Pasta = e

@7 12-63177_Backup_20120807  Pasta
i 12-63177_Backup 20121015  Pasta

Pasta
Pasta
Pasta

Pasta \\ J

~ Nome do arquivo

. Flog_ali121616.1xt

OK ;

Limpando os registros de evento

= Para limpar os registros 20202

@@ 10615

gje eveﬂos aperte em e e

Excluir”. @ 10613

. . @ 10010

= Selecione se deseja & 50240
excluir os registros do N
P . . Fisy
topico atual ou se deseja |

excluir todos os
registros.

A Parada de Emergéncia esta aberta
Modo manual selecionado
Confirmacdo do modo Automatico
Estade de parada de emergénda
Estado de motores desligados
Alteracdo na Excelente Parada de E...

Excluir registro...

dos os registros...
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Exercicio

« Abra o registro de eventos e veja quais foram os ultimos
eventos do sistema do seu robd.

= Salve os registros de evento, caso possua uma pendrive
utilize-a para guardar os registros.

= Faca a limpeza de todas as mensagens.

DMRO — Service / Treinamento




