Exercicio

= Crie um novo programa e faca o contorno externo do
logo da ABB usando uma ponteira.

= Teste o seu programa em modo manual reduzido. Teste
primeiro passo a passo e depois no modo continuo.
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Topicos

= Backup
« Porque?
« Quando?
= Como?

= Precaucgdes

- O que é guardado?

- £ BDED
EpEs
Backup
= Possuir um backup perfeito € de suma importancia para
uma rapida recuperacgao das configuragoes perdidas:
= Quando fazé-lo...
= Antes de realizar qualquer modificac&o
= Depois de realizar qualquer modificag&o
« Periodicamente
. A 5 D
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Backup

= O que contém o backup?

= As informacgdes sobre o
backup permitem restaurar
as condi¢coes anteriores do
seu sistema.

Sefect amtsmmmew ts description. (2

Seedsor
14y Docurnents -
Myt paces

= Todos arquivos/pastas .
armazenadas no diretorio  wu
Home do sistema atual ]

localizado na FlashDisk do - , Pastas geradas
robo. . quando se faz um
- backup.

s ——

= Programas, médulos e
tarefas carregados no robd
atualmente.

= Parametros de Sistema
(ex. Declaragdes de sinais
—1/0).
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Backup

E2 EB | Manual : Motors Off

= Sempre Je“!l! Training49(USABEDTWL13668)  Stopped (Speed 100%) mm

s Backup Current System

= D& ao backup Um NOME |, e o e seosie sut s pasneie

to the selected foider.

Backup wil be created at:

[c:Badups Backip 200505157,

coerente.
Backup foider:
= Guarde a data que o foacan 20050515 B
. . Backup path:
backup foi criado. ebocioms B 55|

= Guarde a qual rob6 o
backup pertence.

= Guarde o backup final em
um lugar seguro.
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Criar um backup

« Para criar um
backup, dentro do
menU_ “ABB” Painel de controle
selecione aopgao  |g- Y Registro de eventos

BaCkU p e~ , g:ij Explorar FlexPendant
r eSta ura (;’ao % Informacdes do sistema
(Backup and
restore).

E’@’ Reiniciar

Criar um backup

= Selecione a opgéo
“Sistema atual em
backup...”.




Criar um backup

£
=Selecione o nome .
da pasta de .
.~ backup. Esse sera ~
b S analombecke T > o nome do seu =
Todos os g::metmsdosustemenmdulos serdo armazenados€in uma b k N
Vel 9 e -
g!s(:;or?e outrl:tppaslaouaceiteopadlﬁo. Entdo_p «&ione Backup. ac up'
Pasta do backup: il &
| 16-52561_Backup_20130128  =Selecione a pasta )
Caminho do badkup: e
(€7t Torw onde o backup ira ~
Otacapsercrisdoem: — * ser salvo, por _ -
}E:/18—Temp/16-52561_Backup_2013{}128[ ] i exemplo dentro de
um pendrive.. .
=Pressione o .
_ botao "Backup” -
~ para criar o o
~ backup. =
Ann -
ipEp
-
Restauracao de backup -
»
>
>
= Recomendamos restaurar o backup: =
-~
= Se por alguma razdo, suspeitar que o programa -
apresenta problemas. >
= Se alguma alteragao de programa e/ou parametros (=
nao promover o resultado esperado e a condi¢&o (=

)

anterior for desejada.
= Durante o procedimento de restauracéo, todos os
parametros de sistema serao trocados e todos os -
modulos do diretério de backup serdo carregados. ~

= O diretério Home do backup € copiado para o novo ~
diretério Home de sistema durante a reinicializagao.
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Restaurar um backup

= Para restaurar um
backup, dentro do
menu “ABB”
selecione a opgao
“Backup e
restauracao”
(Backup and
restore).

©ABB Group
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Restaurar um backup

= Selecione a opcéo
"Restaurar
sistema...".

e,

Backup e resta ura

Catibracdo

3 f Painel de controle

-1 Registro de eventos

AL ED if 3 if rancal “~  Pparadade protecio el
ﬂl’g | | 1552561 (BRQOC-1-0044934)  Parado {Velocidade 109%) ] X ]

thad(upe restauracioc

Sistema atual em backup.

ROB_ 1



Restaurar um backup

=Selecione o nome
da pasta onde o
backup foi salvo. E
“ amesma pasta que
aparece quando é
feito o backup.

L Restaurar sistema

Uma partida a quente ocorre guando o sistema é restaurado, e todas as
alteragbes ndo salvas nos médulos e parametros do sistema serdo pez

Navegue para a pasta de backup a ser usada. Entde pressiz ”éstaurar.

Pasta do backup:

E:/18 - Temp/

=Pressione o
botdo “Restaurar”
™= para restaurar o
backup
selecionado.
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Exercicio

= Crie uma backup do seu sistema. Certifique-se de ter feito
o backup e do local onde o armazenou.

= O instrutor ira apagar seu programa, restaure seu backup
para colocar o robé em funcionamento novamente.
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.— Oque éferramenta?
—
-__—3
N
B =
.": = Ferramenta € um objeto que pode ser montado direta ou
--: indiretamente na flange do robd ou colocado em uma
-.—-4 posicéo fixa na area de trabalho do robé.
s - Acessoério (modelo) ndo é ferramenta.
—
B s - Todas as ferramentas devem ser definidas com um TCP
3 s (Tool Center Point — Ponto central da ferramenta).
:’-:' = Cada ferramenta que pode ser usada pelo robd deve ser
— medida e os seus dados armazenados para alcancar o
S posicionamento preciso do ponto central da ferramenta.
.] -
.I" = A carga de cada ferramenta deve ser especificada para
2 garantir a vida util do robé e o menor tempo de ciclo.
I
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O que é TCP?

O TCP é o ponto em relagao
ao qual se define todo o
posicionamento do robd.

- Em geral, o TCP é definido em
relacéo a uma posigéo na
flange do manipulador.

= O TCP sera manobrado ou
movido até a posicao de
destino que foi programada.

= O TCP também estabelece a =
origem do sistema de
coordenadas da ferramenta.

« O sistema do robd pode
manipular uma série de
definigdes TCP, porém apenas
uma pode estar ativa por vez.

Sistema de coordenadas da ferramenta

= Beneficios ao utilizar uma
ferramenta:

= Movimentagé&o
= Reorientagcédo

= Facilidade de
alteracéo do ponto

~ Sistema de coordenadas da ferramenta
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Exemplos de ferramentas

- Veja diferentes exemplos de ferramenta e TCPs (Tool Center Points).

TCP

ferramentas

«Pressione no menu
ABB a opcéao
"Colocacao em
movimento".

TOOLO

A Tool0 sempre é a referéncia de
posicionamento para as demais
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% Editor do programa
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