Disciplina Robdtica Industrial

Aula Atividade N° 02 O Brago Mecanico: Tipos de Juntas e Classificacdo dos Robds

- Aula Atividade

OBJETIVO

Identificar as configuracdes de robds industriais, bem como suas caracteristicas, vantagens e desvantagens.

ORIENTACOES

Consultar material da apostila.

QUESTOES
1. Para os robds abaixo, defina a configuracdo de cada, descreva suas caracteristicas e compare as vantagens e
desvantagens.
a)
b)

c)




d)

e)

2. Faca as associagfes abaixo:

robd cilindrico

robd esférico

robd cartesiano
rob6 antropomoérfico
robd SCARA
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)menor workspace de todos
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)maior workspace de todos

)indicado para tarefas de montagem C.1.

) conhecido também como robd polar

3. Suponha 2 robds: um robd de configuragao cilindrico denominado “A”, e um robé em configuracao polar

denominado “B”.

As dimensodes do robd A sdo: L=1m; Al=1m ; A2=1m.

As dimensodes do robd B sdo: L=A= 1m.

Calcule o volume do espaco de trabalho de ambos, e descubra qual possui 0 maior valor.




