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QUESTIONARIO
MANUAL DO ROBO - IRC5 ABB

Operacao Basica e Programacao |

1 — Identifique cada parte: a) Dual Cabinet

FlexPendant

|

= ' Modulo de controle
: : '_f,' (Control Module)

~ Médulo de acionamento
| (Drive Module)

b) Single Cabinet




c) Compact

2 — ldentifique os 6 eixos do robd.




— Identifique o menu Atalho.

A“u U)i. Parada de rotecho
o )| 126517 (2RGOCL-0044934)  Parade (Velocalade 100%)

:

/ Colocacdo em movimento I I I
— Toque em uma propriedade para alterd-la  —
| Upnidade mecinica:  ROB_1...

Precisdo absoluta: Ot ROB_1

Modo de movimen... Linear...

Sistema coordenad.: Base... E 6 |
— = ]|
|

apese

Ferramenta: tool0...

Objeto de trabalho:  Mesa... T looi() |

Carga util: loado... fr” Mesa i

Trava do joystick: Nenhum,.. o B ?

Incremento: Neohum... T T
b icperes i At << Mostror detathes l

Calocagso \—r £083
L e Parrod_

8 e

5 — Durante a manipulagéo e trabalho do rob6 o operador esté exposto a acidentes.
Quando e como devemos evita-los?

6 — Para que o robs néo ligue sem a devida ciéncia do operador/programador. Qual
dispositivo deve ser utilizado?

7 — Como acionar uma parada de emergéncia?
8 — Como sao os modos de operagao?

9 — Como funciona a trava de seguranca?

10 — Como funciona o botdo Hold —to-Run?

11 — Como funciona a cadeia de seguranca?



12 — Como podemos limitar a area de trabalho do rob6?

13 — Quando for necessario ser projetada uma ferramenta de manipulacéo, quais os
cuidados que deverao ser tomados?

14 — Quais os cuidados que deverdo ser tomados para a liberagcdo manual dos freios o
robo?

15 — Na movimentagéo do robd o qué sdo os incrementos?

16 — Como desabilitar, visualizar e habilitar o incremento?

17 — No sistema de coordenadas do robd como funciona a regra da méao direita?

18 — Como visualizar registros de eventos na FlexPendant?

19 — Como salvar e limpar os registros de eventos?

Bom trabalho. E que esse seja mais um passo para seu sucesso!



