
 

 

Professor Me. Claudemir Claudino Alves 

 

QUESTIONÁRIO 

MANUAL DO ROBÔ – IRC5 ABB 

Operação Básica e Programação I 

 

 1 – Identifique cada parte: a) Dual Cabinet 

 

 

b) Single Cabinet 

 

LABORATÓRIO DE 

ROBÓTICA 

 

 



c) Compact 

 

 

2 – Identifique os 6 eixos do robô. 

 

 

3 – Identifique as partes do FlexPendant 

 

 

 

 



4 – Identifique o menu Atalho. 

 

 

5 – Durante a manipulação e trabalho do robô o operador está exposto a acidentes. 
Quando e como devemos evita-los? 

 

 

 

6 – Para que o robô não ligue sem a devida ciência do operador/programador. Qual 
dispositivo deve ser utilizado? 

 

 

7 – Como acionar uma parada de emergência? 

 

 

8 – Como são os modos de operação? 

 

 

9 – Como funciona a trava de segurança? 

 

 

10 – Como funciona o botão Hold –to-Run? 

 

 

11 – Como funciona a cadeia de segurança? 



12 – Como podemos limitar a área de trabalho do robô? 

 

 

13 – Quando for necessário ser projetada uma ferramenta de manipulação, quais os 
cuidados que deverão ser tomados? 

 

 

14 – Quais os cuidados que deverão ser tomados para a liberação manual dos freios o 
robô? 

 

 

15 – Na movimentação do robô o quê são os incrementos? 

 

 

16 – Como desabilitar, visualizar e habilitar o incremento? 

 

 

17 – No sistema de coordenadas do robô como funciona a regra da mão direita? 

 

 

18 – Como visualizar registros de eventos na FlexPendant? 

 

 

19 – Como salvar e limpar os registros de eventos? 

 

 

 

 

 

 

Bom trabalho. E que esse seja mais um passo para seu sucesso! 

 


